M/

MAGYAR AGRAR- ES
ELETTUDOMANYI EGYETEM
Mdszaki Intézet, Mechatronika tanszék

Zarovizsga tételek
Mechatronikai mérnok BSc
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(Mechatronikai rendszerek, Szenzorika és Aktuatortechnika)

1. A) Mit jelent a ,,Mechatronika”, mint fogalom? Mi a tartalma, mik a f6bb hatdsai? Mutassa be
és értékelje egy tetsz6leges példan keresztil!
B) Ismertesse a dugattyuruddal rendelkezé és dugattydrud nélkili pneumatikus munkahengerek
szerkezeti kialakitasat, jelképeit, alkalmazasi terlleteit. Mutassa be a primer és szekunder
sebesség vezérlést.

2. A) Mutassa be a mikrokontrollert alkalmazé bedgyazott rendszerek esetében az érajel szerepét!
B) irja fel egy kettésmiikodés(i pneumatikus munkahenger mikodését leird differencidlegyenlet
rendszert. Rajzoljon magyardzé abrat, tlintesse fel és nevezze meg az egyenletben szereplé
paramétereket.

3. A) Vezérlési és szabdlyozasi funkcidk a mechatronikaban. (Nyitott és zart hurkd iranyitasok.
Funkcid, felépités, m(ikodés.). Ertelmezze a vezérlés és a szabdlyozas kozotti kiilonbséget!
B) Rajzoljon diagramot, amelyben abrazolja egy pneumatikus munkahengerben lezajld
dinamikus nyomasvaltozasokat és mozgasjellemzbket. (magyarazé abra: primer nyomas,
szekunder nyomas, elmozdulas, sebesség).

4. A) Mutassa be a digitalis jelfeldolgozas alapjait! Jellemezze az analdg és digitalis jeleket! Mutassa
be az A/D és D/A konverterek szerepét!
B) Szabvanyos jelképek segitségével ismertesse a pneumatikdban leggyakrabban alkalmazott
teljesitmény szelepeket (3/2, 5/2, 5/3, 2x3/2), azok m(ikodtetését, vezérlését. Ismertesse a
pneumatikus elemek levegé atereszt6képességének jellemzésére hasznalt méreteket.

5. A) Mutassa be egy mechatronikai rendszer input jelrendszerét! Mi az érzékel6k és jel-atalakitok
szerepe? Mutasson be példdkat lehetséges jelformakra. Ertelmezze az analdég-digital
jelatalakitdk szerepét, miikodését!

B) Mutassa be a szelepszigetek és tombositett szelepek kialakitasat, alkalmazasanak el6nyeit,
elektromos csatlakozas mddjait.

6. A) Mutassa be egy mechatronikai rendszer output jelrendszerét. Mi a szerepe a digital-analdg
jelatalakitasnak? Mutasson be példakat harom fébb aktuator (kapcsoldk, elektromagnesek,
motorok) alkalmazasara, miikodésére!

B) Ismertesse a vakuum fogalmat, mutassa be milyen elveket ismer vakuum elGallitasara!
Ismertesse a vakuumejektorok miikodési elvét, a kidobd egység szerepét.
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7. A) Mi a jelkondiciondlds szerepe? Mutasson be példakat mintavételezésre, szlrésre,
adatfeldolgozdsra!
B) Ismertesse a vakuumejektorok leveg6fogyasztasanak csokkentési mddjait. Mutassa be a
szivékorong kialakitdsokat, és azok alkalmazdsi terileteit, valamint a vakuumtechnikdban
alkalmazhaté iranyité készilékeket.

8. A) Mutassa be a mikroprocesszoros szabalyozas lényegét! Hasonlitsa 6ssze a P, Pl, PD, PID
szabalyozasi algoriutmusokat! Mutasson be felhasznalasi teriileteket!
B) Sorolja fel a hidraulikus munkakozegek f6bb tulajdonsagait és funkcioit, energiadtvitel és
Uzemeltetés szempontjdbdl. Ismertesse a hidraulika folyadék szlirésének moddjait, jellemzé
sz(irési finomsagokat.

9. A) Mik a mikroprocesszoros szabalyozas alapjai? A mikoddésiiket tekintve mi a lekérdezéses és a
megszakitdsos mddszerek Iényege?
B) Sorolja fel a pneumatikus munkakézegek f6bb tulajdonsagait és funkcidit, energiaatvitel és
Uzemeltetés szempontjdbdl. Ismertesse a leveg6 el6készités eszkozeit.

10. A) Mutassa be az input és output adatatvitel [ényegét! Magyardzza meg a soros és a parhuzamos
atviteli rendszerek mikodését! Mi mdédon valdsithatok meg a mechatronikai rendszerek mds
rendszerekkel valé egylttm(ikodése?

B) Szabvanyos jelképek segitségével ismertesse a hidraulikdban leggyakrabban alkalmazott
atiranyité elemeket (2/2, 3/2, 4/2, 4/3).

11. A) Hasonlitsa 6ssze a BLDC motorokat a kefés allandémagneses DC motorokkal feléptés és
vezérlés szempontjabaol!
B) Szabvanyos jelképek segitségével ismertesse a hidraulikdban alkalmazott térfogataram
irdnyitokat, azok mlkodtetését, szerkezeti kialakitdsat. Terhelés fliggd és terhelés fiiggetlen
sebességvezérlés.

12. A) Melyek a mechatronikai rendszerek vizsgalatara alkalmazott f6bb mddszerek jellemzgi?
Ertelmezze a ,verifikalas”, ,validalas” és a ,debugger” fogalmakat és azok alkalmazasait! Milyen
lehet&ségeket biztosit a ,,logikai analizator”?

B) Szabvanyos jelképek segitségével ismertesse a hidraulikaban alkalmazott nyomas iranyitdkat,
azok mikodtetését, szerkezeti kialakitasat.

13. A) Példan keresztiil hasonlitsa 6ssze az &lldsos szabalyozét a PID szabdlyozassal! Alldsos
szabalyozasnal mit jelent a hiszterézis?
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B) Ismertesse a hidraulikus munkahengerek szerkezeti kialakitasat. Magyarazo abra segitségével
irja fel egy kett6smiikodésl hidraulikus munkahenger m(ikodését leiré differencidlegyenlet
rendszert.

14. A) Mutassa be a hibrid [éptetémotorok miikodését, illetve alkalmazasuk elényeit, hatranyait!
Ismertesse a felépitésiiket (unipolaris, bipolaris) B) Ismertesse a suritett leveg6 elGkészit6
egységek f6bb elemeit és funkcidit. Szabvanyos jelképek segitségével rajzoljon példat s(ritett
levegl el6készit6 egység kombinacidra!

15. A) Mutasson be példat a mechatronika jarmdtechnikai alkalmazasara! Allitson fel egy rendszert,
értelmezze annak felépitését (szenzorok, aktudtorok, szabalyzasi megoldasok, adatfeldolgozas
és atvitel stb.) és mikodését!

B) Ismertesse a pneumatikaban alkalmazott aranyos ut, és nyomdsiranyitdkat, valamint azok
alkalmazasi terileteit.

16. A) Mutasson be két szogelfordulas jeladd tipust, mely alkalmas abszolut pozicié mérésére!
B) Ismertesse a hidraulikdban alkalmazott aranyos ut, térfogataram és nyomasiranyitdkat,
valamint azok alkalmazasi terileteit.

17. A) Mutasson be két inkrementalis jeladd tipust melyek alkalmasak forgasirany meghatarozasara
is.
B) Ismertesse az aranyos technikdban alkalmazott elektromos er&sit6kartydk funkcidjat,
bedllitasi lehetbségeit.

18. A) Jellemezze az ,x by wire” jarm(itechnikai alkalmazasokat. Mutasson be példakat!
B) Ismertesse a pozitiv/negativ tolattylatfedés fogalmat aranyos szelepek esetében. Ismertesse
a pozitiv atfedésbél adddd holtzona kompenzalasanak modjat.

19. A) Mutassa be egy mechatronikai rendszer altalanos felépitését energetikai szempontbol!
Mutasson be példakat energia atalakitasi folyamatokra és jellemezze azokat (athidalhato
tavolsag, hatasfok stb.)

B) Ismertesse a nyomas és vakuumkapcsoldkat, valamint a kozelitéskapcsolok (magneses,
induktiv, kapacitiv, optikai) szabvanyos jelképeit, azok mikodési elvét, funkcidit.

20. A) Mutassa be a GPS-szel torténé helymeghatarozas médjat, miikodési jellemzgit. Melyek a GPS-
es mérés hibai? Mit jelent a DGPS megnevezés és mi a mikodés elve?
B) Ismertesse az elmozdulas és elforduldas mérék valamint a nyomads, térfogataram tdvadok
m(ikodési elveit, tipusait.
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